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Roboter-Kéifer im Darm soll Krebs
aufspiiren

in aktiv steuerbares, mit Optik

und OP-Instrumenten ausge-
stattetes Mini-Kapselendoskop; mit
dem Magen- und Darmkrebs nicht
nur frithzeitig erkannt, sondern an Ort
und Stelle behandelt werden kann,
soll im Forschungsprojekt VECTOR
entwickelt werden. In dem von der
EU geftrderten Projekt werden da-
zu nene  Technologien der Mikro-

Konzept der VEC-
TOR-Mikro-Kapsel
fiir die Endoskopie

Quella: CAIM Labor,
Scusla Superiare Sani' Anna, Pisa

und Nanotechnik eingesetzt. Die in-
telligenten Kapseln kénnen durch

. den Mund aufgenommen werden
. und gehen im Verdauungstrakt auf
* die Suche nach Krebserkrankungen

im Frithstadium. Anders als bishe-
rige Kapselendoskope kénnen die
VECTOR-Kapseln vom Arzt gesteu-
ert werden und verfiigen, dhnlich ei-
nem Kiifer, iiber Beine, mit denen sie

sich in Magen und Darm fortbewegen
konnen. Um Krankheiten aufspiiren
zu konnen, sind sie auBerdem mit
optischen Sensoren ausgestattet, die
das Gewebe analysieren und so die
Fritherkennung verbessern kénnen.
Uber Greifer und Operationsinstru-
mente kann erkranktes Gewebe ent-
fernt oder im Korper zerstort werden.

Das Marktpotenzial fiir endosko-
pische Verfahren dieser Art. schiit-
zen Experten als hoch ein: Mehr als
30 Millionen Menschen weltweit
sollten jahrlich auf Darmkrebs un-
tersucht werden — weniger als zehn
Prozent gehen bisher zum Arzt. Von
intelligenten Mikro-Robotern er-
warten Experten daher einen signi-
fikanten Markt6ffnungseffekt in der

- Endoskopie.

Dem VECTOR-Konsortium ge-
horen 18 europidische Forschungs-
einrichtungen und Unternehmen so-
wie das Korean Institute of Science
and Technology an. Koordiniert
wird das Projekt von der Novineon
GmbH, Tiibingen/Miinchen (www.
novineon.com). KBr



